BANDIRMA ONYEDi EYLUL UNIVERSITESI

LISANSUSTU EGIiTIiM ENSTITUSU
MEKATRONIK MUHENDISLIGi TEZLi YUKSEK LiSANS PROGRAMI
2026-2027 EGITIM-OGRETIM YILI DERS PLANI

L. YARIYIL / GUZ DONEMI

IL. YARIYIL / BAHAR DONEMI

DERS DERS . DERS DERS .

KODU | TiRE | DERSIN ADI T|Uu| K | AKTS KODU | TURG | DERSINADI T|u| K | AKTS

MKMS5196 z Bilimsel Arastirma Teknikleri ve Yaym Etigi 3 0 3 6 MKMS5298 z Seminer 0 0 0 6

S Seemeli Ders I 3 0 3 6 S See¢meli Ders I 3 0 3 6

5 Segmeli Ders II 3 0 3 6 S Se¢meli Ders II 3 0 3 6

s Segmeli Ders 11 310 3 6 S Segmeli Ders III 3]0 3 6

S Segmeli Ders IV 3 0 3 6 S Segmeli Ders IV 3 0 3 6

TOPLAM 15| 0 15 30 TOPLAM 120 12 30

I11. YARIYIL / GUZ DONEMIi IV. YARIYIL / BAHAR DONEMi

DERS DERS - DERS DERS o

KODU TURU DERSIN ADI T U K AKTS KODU TURU DERSIN ADI T U K AKTS
MKM9000 A Uzmanlik Alan Dersi 8 0 0 6 MKM9000 z Uzmanlik Alan Dersi 8 0 0 6
MKM5000 z Tez 0 1 0 24 MKM5000 z Tez 0 1 0 24
TOPLAM 8 1 0 30 TOPLAM 8 1 0 30

MEKATRONIK MUHENDISLiGIi TEZLI YUKSEK LiSANS PROGRAMI 2026-2027 EGITIM-OGRETIM YILI SECMELi DERSLER
1. YARIYIL/ GUZ DONEMi IL. YARIYIL / BAHAR DONEMI

DERS DERS : DERS DERS .

KODU TURU DERSIN ADI T V] K AKTS KODU TURU DERSIN ADI T U K AKTS
MKM5101 S Mekatronik Sistem Tasarimi 3 0 3 6 MKM5201 S Makine Dinamigi 3 0 3 6
MKM5102 S Mekanizma Teknigi 3 0 3 6 MKM5202 S Robotik Uygulamalart 3 0 3 6
MKM5103 S Matematiksel Modelleme ve Simiilasyon 3 0 3 6 MKM5203 S Derin Ogrenme 3 0 3 6
MKM5104 S Nesnelerin interneti 3 0 3 6 MKM5205 S Tarimsal Mekatronik Uygulamalar 3 0 3 6
MKM5105 S Hidrolik ve Pnomatik Sistemler 3 0 3 6 MKM5206 S Bilgisayar Destekli Miihendislik 3 0 3 6
MKM5106 S Teknik Hesaplama Dilleri 3 0 3 6 MKM5207 S Mekatronik Sistemlerin Kontrolii 3 0 3 6
MKM5107 S Makine Ogrenmesi 3 0 3 6 MKM5208 S insansiz Hava Araglari 3 0 3 6
MKM5108 S Gomiilii Sistem Mimarileri 3 0 3 6 MKM5209 S Bilgisayarh Gorii 3 0 3 6
MKM5109 S Algilayicilar ve Déniistiiriiciiler 3 0 3 6 MKM5210 S Dogal Dil isleme 3 0 3 6
MKM5110 S Mobil Robotlar 3 0 3 6 MKM5212 S Miihendislikte Proje Siiregleri 3 0 3 6
MKM5111 S Robot Kinematigi 3 0 3 6 MKM5213 S fleri Miihendislik Matematigi 2 3 0 3 6
MKM5115 S fleri Miihendislik Matematigi 1 3 0 3 6 MKM5214 S Mikro ve Nano Teknoloji 3 0 3 6
MKM5116 S Kablosuz Aglar 3 0 3 6 MKM5215 S Sezgisel Optimizasyon Teknikleri 3 0 3 6
MKM5117 S Yapay Sinir Aglart 3 0 3 6 MKM5216 S Yapay Zeka Temelleri 3 0 3 6
MKM5118 S Dil Modelleri 3 0 3 6 MKM5217 S Veri Madenciligine Giris 3 0 3 6
MKM5119 S Endiistriyel Otomasyon 3 0 3 6 MKM5218 S Bilgisayar ve Ag Giivenligi 3 0 3 6
MKM5120 S |Smirda Makine Ogrenmesi 3|0 3 6 MKM5219 S Dogal Dil iglemede istatistiksel Yontemler 3 |0 3 6
MKM5121 S Teorik ve Uygulamali Optimizasyon 3 0 3 6 MKM5220 S ileri Optimizasyon Teknikleri 3 0 3 6




